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Uputstvo za sastavljanje
Robi kompleta

Ovo nije igracka - prilikom sastavljanja robota preporucuje se
pomo¢ nastavnika.

Ne preuzimamo nikakvu odgovornost za Stetu koja se moze pojaviti na kompletu
tokom procesa montaze, pa vas molimo da budete pazZljivi. Delimi¢no sklopljeni
ili otvoreni kompleti neée biti vraceni. Ako imate ikakve sumnje u vezi s ovim
kompletom, molimo vas da komplet vratite odmah.

Baterije se ne isporu€uju uz komplet.

Potrebno je koristiti nove baterije odgovarajuceg tipa.

Pre sastavljanja procitati korisni¢ko uputstvo i pratiti pazljivo date instrukcije.
Obavezno proveriti da li su dobro i pravilno povezani svi kablovi pre nego $to
prikljucite baterije.

Molimo vas da pitanja vezana za CD Robi komplet poSaljete na
stanz@medianis.net

Nadamo se da ¢ete imati prijatne trenutke u radu sa nasim robotom!

Zasti¢en Zig u Zavodu za intelektualnu svojinu pod brojem Z-2009-1105.


mailto:stanz@medianis.net
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Tabela delova CD Robi kompleta

Naziv dela

Opis dela - slika

Ultrasonicni
senzor

Ultrazvuéni modul, HC SR04

Nosac za
ultrasoniéni
senzor

Blutut modul

Blutut mod

ul HC-05

Mikro kontroler

Arduino UNO

sa prikljuénim
kablom

Arduino UNO R3




Drajver za DC
motore

Modul HG7881

Elektromotor
sa reduktorom
i prikljuénim
kablovima

2kom.

Elektromotor TT

Tockovi

2kom.

Plasti¢na kutija
za baterije

(4x 1.5V tip
AA)

Kabl za
napajanje sa
prikljuckom za
9V bateriju




DiPot musko-
zenski kablovi

Distanceri

2kom.

Dvoslojna
samolepljiva
traka

Nosece ploce
(CD ploca)

2kom.

Ukrasne trake

2kom.

Odvrta¢ 2mm




Sablon

F/

hwosownemomra
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1. Sastavljanje robota poénite tako $to éete providnu CD plodu
postaviti na prilozeni Sablon. Obostrano lepljivu traku isecite na
odgovarajué¢e duzine, prema Sablonu, skinite sa jedne strane
zastitni sloj i paZljivo zalepite trake na predvidena mesta (slika 1).

CD ploca

N\
\

Obostrano lepljivatraka

Slika 1. - Lepljenje traka na CD plo¢u prema Sablonu

Elementi oznaceni brojevima 1, 2 i 5 mogu se zalepiti i super
lepkom. Pri radu sa super lepkom budite veoma paZzljivi.



2. Sledeéi korak je lepljenje motora na postavljene trake. S
jedne od traka obelezenih brojem 1 skinite zastitni sloj.
Motor zalepiti pazljivo, vodeci rauna da osovine motora
budu tac¢no na liniji Sablona (slika 2). To je vazno za
pravilno kretanje robota.

Slika 2.- Lepljenje motora na CD plocu

Istim postupkom treba zalepiti i drugi motor (slika 3).

Slika 3. - Izgled CD ploce sa zalepljenim motorima
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3. Obe CD ploge oblepite po rubu ukrasnom trakom koja je
sastavni deo kompleta (slika 4).

Gornja ploéa Ukrasna traka

Slika 4. - Lepljenje ukrasne trake na obe CD ploce
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4. Slede¢i korak je postavijanje Arduino kontrolera. Skinite
zastitnu foliju s trake broj 2, pa zalepite kontroler kao sto je
prikazano na slici 5.

Slika 5. - Postavljanje kontrolera na CD ploc¢u

5. Skinite zastitnu foliju s trake broj 3 i zalepie bateriju od 9 V.
Lepljenje baterije prikazano je na slici 6.

Slika 6. - Lepljenje baterije od 9 V
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6. Drajver za motor zalepite obostrano lepljivom trakom na
baterijski blok kao na slici 7.

Obostrano lepljiva traka

Slika 7. - Postavljanje drajvera za motore na baterijski blok
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7. Slededi korak je povezivanje motora s drajverom. To je lak3e
uraditi pre postavljanja baterijskog bloka na plo¢u. U kompletu se
nalazi mali Srafciger/odvrta¢. Posluzi¢e da se odvrnu i pritegnu
Srafovi u klemama modula prilikom povezivanja kablova
elektromotora (slika 8).

om
—
O
)
O
>

Motor A

Drajver za motore

Slika 8. - Povezivanje motora s drajverom
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8. Na slici 9 predstavljeno je postavljanje baterijskog bloka s
drajverom za motor.

R
T:88:F sITesn

1

RN L EEEES

Slika 9. - Postavljanje baterijskog bloka s drajverom za motor
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9. Slededi korak je postavljanje ultrazvuénog senzora na
plasti¢ni nosac. Obostrano lepljivu traku isecite na odgovarajucu
duzinu i zalepite na plasti¢ni nosac ultrazvu¢nog senzora (slika
10).

Slika 11. - Ultrazvuéni senzor postavljen na nosac
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Na CD plocu (pozicija pet) zalepite nosac sa ultrazvuénim
senzorom (slika 12).

2

: 8838 23223

‘—é#i.—-—m—a

vYvwewswwwwwwww

Slika 12. - Postavljanje ultrazvu€nog senzora na CD plo¢u
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10. Sledipovezivanje elektronskih komponenti. U kompletu Robi
priloZeni su kablovi s konektorima. Prema datim Semama poveZite
komponente blutut modul, ultrazvuéni senzor i drajver za motore
s Arduino kontrolerom. Boja kablova ne mora da bude ista kao na
slikama. VAZNO je da su pinovi modula taéno povezani s
pinovima na Arduino plogi.

Drajverza  ArduinoUno R3

motore Pin  Konektor

B-IA 9 Digital

B-1B 10 Digital

Gnd Gnd Power

Vee Baterija

+6V

9 10aw + 6 5 A-A 6 | Digital
' A-B 5 | Digtal

Pinovi na Arduino plodi

Slika 13. - Povezivanje drajvera za motor s Arduino kontrolerom
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Slika 14. - Povezivanje drajvera za motore i Arduino kontrolera
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Blutut modul HC-05

100

1]
A—

LI RS
DIGITAL (Pus-) & ¥
"o,

 ARDUINO . RXD 3 | Digital

HC-04/05  ArduinoUnoR3
Pin  Konektor

XD 2 Digital
Gnd Gnd | Digital

Vee 5+ Power

Slika 15. - Povezivanje blutut modula sa Arduino kontrolerom i
raspored pinova

Slika 16. - Mesto postavljanja blutut modula
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Ultrazvuéni modul HC- SR04

Slika 17. - Povezivanje ultrazvu€nog senzora i raspored pinova
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11. Naredu je postavljanje distancera. Na distancere zalepite

obostrano lepljivu traku, na Siru stranu. Distancere potom

pazljivo zalepite na motore, kao na slici 18.

Obostrano lepljiva traka

Donja CD ploéa

Distancer

Slika 18. - Lepljenje distancera na motor

Sledece je postavljanje gornje ploce (slika 19).

Ultrazvuéni senzor

Slika 19. - Postavljena gornja CD plo¢a
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12. Poslednii korak u sastavljanju robota Robija jeste stavljanje
tockova na osovine motora (slika 20).

L]

Slika 20. — Robi sa postavljenim tockovima

Slika 21. - Izgled zavrSenog robota

23



13. Sada je na redu softverski deo. Kéd za Arduino kontroler
moze se preuzeti sa adrese www.knjizara.zavod.co.rs/robot-robi.
Fajlove koje preuzmete sa naSeg sajta saCuvajte u folderu pod
nazivom CD Robi. Sadrzaj preuzetih fajlova prikazan je na slici 22.

Name tEd
&l

B3CORabi 2110 ank
E3CD_Robi_21.10 ino

= Uputstvo 2110 pdf

H_:ladjmlﬂ.himbws 7p

Slika 22. — Sadrzaj preuzetih fajlova

Raspakujte fajl Arduino 1.8.7 windows.zip u novi direktorijum koji
¢cete nazvati Arduino. Sadrzaj foldera Arduino 1.8.7 posle
raspakivanja prikazan je na slici 23.

Name + Ext
18|

([ [drivers]

[ [examples]

[ hardware]

[Javal

[30ib]

[“JNibraries]

[ Ireference]

[ Rtools]

[T ftocls-builder]

|| libusb0 dli
| msvep 100 dil
mzver100 dil
i= ol arduing exe
%aﬂjm_thbtlj exe
[~ Jarduine-builder exe
5 | arduino 14j ini
+i | arduino_debug 14j ini
|£| revisions txt
" wrapper-manifest xmi

Slika 23. — Sadrzaj Arduino foldera posle raspakivanja
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Po zavrSenom raspakivanju, startujte program Arduino koji ima
ekstenziju .exe ((E2arduino exe),

Kada se pojavi interfejs programa (razvojno okruzenje za Arduino
programiranje), kao na slici 24, prikljuite Arduino (Arduino Uno)
kontroler na USB port vaseg racunara sa USB kablom koji je
prilozen u kompletu.

&9 sketch_oct21b | Arduine 1.8.7 - O b
File Edit Sketch Tools Help

sketch_oct21b

void setup() {
J/ put your setup code here, to run once:

1

void loop() {
/f put your main code here, to run repeatedly:

nuino Uno on COM10

Slika 24. — Izgled radnog prostora razvojnog programa
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Na Arduino kontroleru treba da zasvetli crvena LED dioda, dok ¢e
na blutut modulu crvena sijalica poceti naizmeni¢no da se pali i
gasi (slika 25).

Slika 25. — Prikljucivanje kontrolera na raCunar

Vratite se u folder CD Robi i kliknite (dva puta) na fajl

ECD_Robi_21.10 | razvojnom okruzenju pojaviée se program Koji
treba da se prebaci (ucita) u Arduino kontroler (slika 26).
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@ CD_Robi_21.10 | Arduine 1.8.7 - O *
File Edit Sketch Tools Help

CD_Robi_21.10

¢include <SoftwareSerial.h> ~
// konekeija —— motor kontroler pinovi na Rrduine digitalnme pinos
// motor jedan

int enR = 10;
9;

int inl

/{ motor dva
int enl = 5;

int in2 = &;

Jf/Distanca za zaustavljanje u cm
int Opasnoc = 15;

J//Bluetooth kontroler setup
SoftwareSerial Bluetooth(2, 3):; // T, RX
ffint LED = 13; // LED na ploci

int Data; // podatci koji se primaju

G Emmmmamed 1w

< >

enuino Uno on COM10

Slika 26. — Program spreman za prebacivanje u kontroler
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U programskom meniju kliknite na Tools (slika 27).

€ CD_Robi_21.10 | Arduino 1.8.7 - O ®

File Edit SkefCh Tools Plp

CD_Rohi_21.10

#include <SoftwareSerial.h> ~

Slika 27. — Meni razvojnog okruzenja i opcija Tools

Iz padajuteg menija izaberite opciju Board, a zatim
Arduino/Genuino Uno (slika 28).

@ CD_Robi_21.10| Arduino 1.87 - a X
File Edit Sketch Tools Help Boards Manager..
Auto Format Crl+T A
Archive Sketch
CD Robi 14 fEAE S Arduino AVR Boards
- Fix Encoding & Reload
_ . S Arduino Yin
#include <50fl Manage Libraries.. Ctrl+ Shift+| . Arduino/Gentino Uno
B Serial Monitor Ctrl+Shift+ M . i .
/] konekcija Arduino Duemilanove or Diecimila
Serial Plotter Ctrl+Shift+L i
Arduino Nang
/] motor jeda R . .
int el = 108 WiFi101 Firmware Updater Arduino/Genuino Mega or Mega 2360
int inl = §; Arduino Mega ADK
R Boarc: "Arduino) Genuino Uno" , ?
- Arduino Leonardo
ort
U fiotor dva Arduino Leonarda ETH
int enl = 5; Get Board Info ) N
int in? = & Arduino/Genuino Micro
Programmer: “Arduino as |SP" Arduino Esplora
//Distancs za Burn Bootloader Arduino Mini
int Opasno = oy
Arduino Ethernet

Slika 28. — Izbor kontrolera Ardﬁina Uno
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Ponovo Kliknite na Tools, pa izaberite Port, a potom potvrdite
(Cekirajte) ponudenu opciju. U nasem sluc¢aju to je COM10, a
moze da bude i neki drugi COMS ili COM3 (slika 29).

&2 CD_Robi_21.10 | Arduino 1.8.7 — [m] >
File Edit Sketch Tools Help

Auto Format CtrlsT
Archive Sketch
CD_Robi_21.1 Fix Encoding & Reload

#includs <Sof Manage Libraries... Ctrl+Shift+| -~
L Serial Monitor Ctrl+Shift+ M
// konekcija talne pinos
Serial Plotter Ctrl+Shift+L

f// motor jeda
int enR = 107
int inl = 97

WiFi101 Firmware Updater

Beard: "Arduing/Genuine Uno” >
s/ motor dva Port: "COM1D" Serial ports
int enlL = 57 Get Board Info ~  COMI10
int in2 = &

Programmer: "Arduino as ISP” >

f/Distanca za
int Opasno =

Burn Bootloader

//Bluetooth kontroler setup
SoftwareSerial Bluetooth(2, 3); // TX, RX
ffint LED = 13; // LED na ploci

int Data; // podatci koji se primaju

Ard

Slika 29. — Izbor porta

ino Uno an COMIO

Sada je Arduino Uno kontroler povezan sa raCunarom i
programski. Preostaje nam ucitavanje programa u kontroler. U
meniju Kkliknite na strelicu (slika 30) i program ¢e poceti da se
ucitava u kontroler.

'e.,'-a' CD_Robi_21.10 | Arduine 1.8.7 - O >
File Sketch Tools Help

CO_Rohi_21.10

l,-!inclu:la <SoftwareSerial.h> ~

Slika 30. = Prenos koda iz racunara u kontroler
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Ako je sve uradeno pravilno, pojavi¢e se poruka na donjem delu
interfejsa Done uploading (slika 31).

"s_,,'t" CD_Robi_21.10 | Arduino 1.8.7 — ] >
File Edit Sketch Tocols Help

CD_Robi_21.10

l!izlclud& <SoftwareSerial.h> -
S konekcija ——— motor kontroler pinovi na Arduino digitalne pinos
£ motor jedan

int enR
int inl

1r
a7

£F motor dva
57

L=

int =nkL

int in2

Sr/Distanca =Za TZaustawvljanjs 1 cm
int Opasno = 157

S r/Blustooth kontroler setup
SoftwareSerial Bluetooth{2, 3); r, T, RX
SSAint LED = 13; /S LED na ploci

int Datar S/ podatci koji se primaju

ino Uno on COMIO

Slika 31. — Korektno zavr$en prenos koda u kontroler

U slu€aju greSke, vratite se i jo$ jednom proverite da li su svi koraci
uradeni pravilno.

Pazljivo izvucite USB kabl iz racunara i kontrolera. Programiranje
je zavrseno. PrikljuCite baterije od 9 V na kontroler (zasvetleCe
crvena sijalica na kontroleru, dok ¢e se na blutut modulu crvena
sijalica naizmenicno paliti i gasiti). Spojite kablove od baterijskog
bloka (zasvetlece crvena sijalica na drajver modulu). Preostaje jos
da se mobilni telefon pripremi za ucCitavanje programa.
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14. sa Android mobilnim telefonom moZete da skenirate QR kod
sa slike i instalirate program za kontrolu robota s mobilnog uredaja
(slika 32).

& play.google.com (¢
= B Google Play Q
‘ Robi 2018
( @  2Av0D 2A UDZBENIKE - Republike S1
Education
- [ PEGI3

E Add to Wishlist

Slika 32. — Aplikacija za mobilni telefon i QR kod

Na mobilnom telefonu, u opciji Settings, pronadite Bluetooth i
aktivirajte ga. Pritisnite Scan. Smart telefon pronaci ¢e modul pod
nazivom HC-05 i zahtevace povezivanje (uparivanje) telefona sa
HC-05 modulom. Na zahtev za povezivanje potrebno je uneti Sifru
1234 (slika 33).
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2 O % .4 75%m 11:27

Pair with HC-05?

Paired devices Usually 0000 or 1234

Name O PN contains letters or symbols

HC-05 You may also need to type this PIN
on the other device.

FORGET
D Allow HC-05 to access your

contacts and call history

CANCEL

qwe r t y ui op 1 2 3 -
a s d f g h j k |1 A 5 6 —
& z x ¢ v b nm& 7 8 9 &
7123 @ 0
v O

2 O W .4 74% W 11:27

Pair with HC-05?

1234

Usually 0000 or 1234

[ PIN contains letters or symbols

You may also need to type this PIN
on the other device.

D Allow HC-05 to access your
contacts and call history

CANCEL

N b =

o o u N

© o0 W
[

Slika 33. — Povezivanje mobilnog telefona sa blutut modulom

Vazno: Blutut modul ima naziv HC-05 i passkey 1234.
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15. startujte aplikaciju CD Robi (slika 34).

CD Robi

Slika 34. — Ikonica programa CD Robi

Interfejs CD Robi programa je veoma jednostavan (slika 35).

Bluetooth
pOvezivane

Rotacija levo  Rotacija desno

246

Slika 35. — Aplikacija za mobilni telefon
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Pritisnite taster Bluetooth povezivanje. Pojavice se ekran
mobilnog telefona prikazan na slici 36. Izaberite HC — 05.

£ RUT al5s g 20:47

AB:90:78:56:4F.0F =BT_MASTER

00:21:13:00:04:CC HC-05

98:D3:31:F9:39:F9 ZAVOD

AB:90:78:56:4F.0F =BT_MASTER

Slika 36. — Ekran za povezivanje aplikacije CD Robi sa blutut
modulom HC-05

Po uspeSnom povezivanju, ponovo ¢ée se pojaviti poCetni ekran
(slika 35). Pritisnite neki od tastera za kontrolu kretanja robota i
CD Robi ¢e otpoceti sa izvrSavanjem zadate komande.

Korisni linkovi:

1. Zavod za udzbenike — CD Robi programi
www.knjizara.zavod.co.rs/robot-robi.

2. Razvojno okruzenje za Arduino program
https://www.arduino.cc/

3. Razvojno okruzenje za Android program
http://ai2.appinventor.mit.edu

Prijatno uCenje i zabavu zeli vam
razvojni tim projekta CD Robi.
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