	ПРИПРЕМА ЗА ИЗВОЂЕЊЕ НАСТАВЕ

	Школа:
	

	Наставник:
	

	Предмет:
	Техника и технологија

	Наставна тема:
	Ресурси и производња

	Наставна јединица:
	Појам, врста намена и конструкција робота
	Час: 49-50

	Разред:
	7. разред

	Место рада:
	Кабинет за Tехнику и технологију

	Облик рада:
	Индувидуали, рад у пару

	Метод рада :
	Вербална, демонстрациона, практичан рад

	Средства рада:
	Уџбеник,школска свеска, рачунар,прибор за тех. цртање, анимације, мултимедијалне презентације, конструкторски комплети

	Тип часа:
	Обрада, вежбање


	Циљ:
	Ученик:
- Упознати ученике са врстама робота, намени, конструкцији (механика, погон и управљање)
- Значај роботизације у производњи и свим сферама људског живота

	Исходи:


	У 7. разреду ученик треба да:
– објасни основе конструкције робота;

	Међупредметне компентенције
	-Компетенција за учење

-Одговоран однос према здрављу

-Дигитална 

-Естетичка

	Корелација
	Информатика и рачунарство

	Литература:
	Иван Тасић, Миодраг Ковачевић:Техника и технологија за 7. разред основне школе, Завод за уџбенике, Београд, 2019.

	Организација часа

	Део и трајање
	Садржај рада

	Уводни део часа

(10')
	Активност наставника:
- У овом делу часа потребно је са ученицима о роботима, како су настали, жашто се користе и где се користе.
Наставник поставља питања:
1. Шта су роботи?    

2. 2Зашто се користе роботи
3. Где се користе роботи
-Најава циља: Данас ћемо више сазнати о појму, врсти и намени робота.
-На табли написати наслов:
Појам, врста намена и конструкција робота

	Активност ученика:

- Ученици разговарају са наставником
- Ученици прате наставникова питања и на њих одговарају

- Укључују се у разговор

- Износе своје мишљење

- Записују назив наставне јединице

	Главни део двочаса

(70')
	    Активност наставника:
Ученицима треба објаснити садржаје и појмове  о томе како је текао развој конструкције и примене робота, применом метода разговора, усменог излагања и сликовитог материјала.
 Наставник ученицима објашњава:
Робот представља сложену машину која може самостално (уз услов да је програмиран његов рад) извршавати одређене задатке. Развој робота и роботике одвијао се је у складу са развојем индустрије у неколико генерација. Роботи прве генерације: аутоматски понављају задати покрет, најбројнији су  у фабричким погонима, њихов управљачки систем се лако  прилагођава ручним операцијама, употреба: пресовање, заваривање и сличне једноставне операције. 
Наставник ученицима поставља питање: Да ли робот може самостално да обавља одређене задатке?
Роботи друге генерације: могућност сналажења у неочекиваним околностима радног или спољног простора, опремљени су сензорима, (у зависности од намене), од сензора добијају информације за доношење одлука. Употреба: рад на покретној траци, монтажним операцијама, наношењу боје и сл.
Роботи треће генерације: примена разних сензора и  употреба вештачке интелигенције, опремљени су рачунарима и усавршеним програмима, способни су за препознавање околине. Анализирају своје поступке и уче на сопственим грешкама, самостално и интелигентно мењају начин рада како би се прилагодили условима рада и побољшали свој радни учинак. 
Роботи четврте генерације: успешно обављају врло сложене и прецизне задатке, користећи развијене сензоре свих врста, ултразвучне и ласерске уређаје и све врсте визуелних система. Роботика је научно–техничка дисциплина, чији је циљ израда и унапређивање робота, аутоматизованих машина којим управљају рачунари, помоћу управљачког програма и информација примљених преко електронских сензора.
 Наставник поставља питање: Шта је робот?
Не постоји прецизна дефиниција робота, али најближа је да је робот машина која се може програмирати да имитира понашање или изглед интелигентног створења, обично човека. Да би се роботом могла назвати машина, мора да испуни следеће услове: да прима и тумачи информације из окружења и да помера објекте или манипулише њима. Реч робот настала је од чешке речи роботик, што значи роб/радник. Први пут је употребљена 1921. у представи Карела Чапека ,,РУР” (Росумови универзални роботи). Роботика је наука која се бави проучавањем начина рада робота, конструисањем и применом робота у различитим подручјима људске делатности.
Исак Асимов (1920–1992), амерички писац научне фантастике и биохемичар руског порекла, први је употребио реч „роботика” у својим причама о роботима. Позната су његова три закона роботике, која су се темељила на томе да је задатак роботике да помаже човеку, а никако да наноси зло. Још у античко доба забележени су покушаји прављења аутомата. Познати су делимично аутоматизована позоришта и музичке машине, као и планови и скице андроида Леонарда да Винчија из XV века (сл. 4.82).
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Наставник поставља питање: Како се деле роботи?
Наставник објшањава:
Роботи се према изгледу и према намени деле на следеће категорије: 
1. Роботизоване машине;

2. Индустријске роботе; 

3. Хуманоидне роботе.
Роботизоване машине су све машине које могу да обављају неке сложеније операције уз малу помоћ човека или без ње. У ову категорију спада највећи број робота, пошто су то свакодневне машине којима је додата нека врста интелигенције. Ту се убрајају и неки кућни апарати као што је машина за веш, која аутоматски, по изабраном програму, греје воду, додаје детерџент, врти добош лево -десно и сл.
Индустријски робот је уређај великих могућности кретања, опремљен механичком руком (манипулатором) и засебним управљачким системом реализованим на електронском рачунару (сл. 4.83).
Наставник каже ученицима да отворе уџбеник на страни број:123 и да погледају слике. 4.83, сл. 4.84, сл. 4.85, сл. 4.86
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Према примени, роботи се могу поделити на роботе за опслуживање, технолошке роботе и монтажне роботе. Јапанско удружење за роботику најављивало је да ће роботи од 2010. године, бити обложени силиконском кожом, која ће примати надражаје, баш као и људска кожа.
Још увек се раде истраживања у овој области роботике. Реч је о тзв. комуникационим роботима, који поседују осећај за додир, бол, промене спољашње температуре и за друге услове животне средине. Робот може радити само послове за које је програмиран. Једино је човек способан да обавља послове за које се тражи размишљање, машта, истраживачки дух, дугорочно планирање, реаговање на непредвидиво. 
Данас су роботи присутни свуда у свету: они фарбају возила у Фордовој фабрици, пакују слаткише у Милану, улазе у активне вулкане, управљају возовима у Паризу, а у Северној Ирској чак демонтирају експлозив. На Новом Зеланду постоје роботи који савијају комадиће жице у чипове, а друга врста робота их уграђује у штампане плоче. Неки роботи запослени су на паковању хране, у текстилној индустрији, медицини (сл. 4.84). 
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Роботи који имају облик људског тела називају се хуманоидни роботи
 (сл. 4.85). 
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Уколико опонашају кретање људског тела, говор и гестикулације, ради се о андроидима (сл. 4.86).
[image: image5.png]Ci486.- Augooug




Наставник објашњава и каже ученицима да отворе уџбеник на стани број:124 

Конструкција робота
Механичка основа робота
Да би се механизам робота боље разумео, треба познавати типове веза између делова који чине механизам робота. Упоредићемо неке механизме код човека
 с неким механизмима код робота. Робот је састављен од делова повезаних механичким зглобовима (сл. 4.87). Таква два узајамно повезана дела, која омогућују померање чине кинематски пар. Ако посматрамо човекову руку, примећујемо да се она састоји од више делова повезаних зглобовима. 
Надлактица и подлактица су делови, раме и лакат су зглобови. Број слободних – могућих независних кретања назива се степен слободе (сл. 4.88).
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Ако повежемо два дела робота тако да један улази у други, крећући се унутар њега, добија се кретање звано транслација, а када делови окрећу око заједничког зглоба, такво кретање назива се ротација (сл. 4.89).
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 Кинематски ланац представља више међусобно повезаних кинематских парова (сл. 4.90).
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Наставник каже ученицима да отворе уџбеник на страни: 125

Погон робота 

Док човекову руку покрећу мишићи, роботску руку, на сличан начин покрећу мотори, преко различитих преносника (пужним редуктором, зупчастим ременом, ланчаним преносником, зупчастом летвом...). Осим електромоторним погоном, роботи се могу   покретати и хидрауличним и пнеуматским погоном (сл. 4.91).
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Управљање роботима 

Управљање роботима остварује се на различите начине, у зависности од задатака које они треба да изврше. Када је задатак транслационо и ротационо кретање роботске руке, најчешће су потребни електромотори. Зато треба познавати начин укључивања и искључивања електромотора, као и начин управљања њиховим радом. Најједноставније управљање роботом остварује се преко рачунара. Рачунар се може користити без робота, док је робот без рачунара незамислив. То значи да рачунар надзире роботе и управља њима. На слици 4.92 приказано је повезивање рачунара са роботом који изводи сложене хируршке захвате у медицини. Да би рачунар могао да управља роботом, потребно је написати програм којим се, у облику наредби, морају предвидети све радње. Израда програма захтева познавање основних наредби и функција програмског језика.
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Наставник пита ученике да ли им је нешто нејасно и да ли имају  питања?

Наставник одговара на постављена питања ученика.

- Најуспешније и најактивније ученике похвалити и наградити  
- подстицање на рад.
	Активност ученика:
- Ученици:

•прате излагање наставника

•пишу белешке

•одговарају на питања

•укључују се у разговор

•износе мишљење

•анализирају илустрације

•постављају питања наставнику
•одговарају на питања наставника

	Завршни део часа

(10')
	Активност наставника:
               Наставник поставља питања:
      1.Како је настала реч робот?

      2.Каква је разлика између хуманоидног и индустријског робота?

      3.Шта је кинематски пар?

      4.На који начин се остварује покретање робота?

      5.Како се управља роботима?
Најава наставне јединице за следећи наставни час.


	Активност ученика:

- Одговарају на питања


	Запажања наставника 
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